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Fonctionnement d’un CPS�
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Architecture de lecture rapide�
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Capteurs disponibles�
MIMOSA 26� MIMOSA 28�
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▶  Technologie CMOS : 0.35 µm�
▶  Taux de comptage : qq 106 coups/cm2/s �
▶  lecture continue : �

"enregistrement déclenché possible �
"avec système d’acquisition �



Assemblages de capteurs�

2x2 cm2 – 110 µs� 4x4 cm2 – 200 µs�
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12x2 cm2 2-face – 110 µs�



Evolution programmée : vitesse�
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Evolution programmée : surface�
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Sur le pointage�
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Dét. 2D � Plans� Épaisseur� Résolution 
intrinsèque�

�RMS(position) @ 10 cm �
(µm)�

RMS(angle) �
(mrad)�

K = 50 MeV � K = 100 MeV � K = 50 MeV � K = 100 MeV �

CPS� 3� 50 µm� 4 µm� 30� 15� 3� 2�

Silicium� 3� 500 µm� 10 µm� 97� 50� 10� 5�

Micro-
pattern 
gaz �

3� 500 µm� 20 µm� 100� 50� 10� 5�

Fibres 
scint.�

3� 1 mm� 300 µm� 700� 650� 50� 40�

▶  3 plans à 10, 15, 20 mm�



Basic ideas for a TrackCal – November 2012 �9�



Quadrature des détecteurs de vertex�
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