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Plan

» Telegoscope

» acquisition du Lidar Raman pour CTA (Licel)
» Test Bench automatisme

» Lidar Raman pour CTA

» outdoor Calibration CTA
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Telegoscope

mndsTorms

> 1 Outils :
- nbc
- hexttool

Bluetooth

Allumer/Eteindre

Modifier les positions azimut/élévation
Safe position

mesures

Programme NXC

Travail/Contact : V. Rolland + M. Sanguillon @
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Telegoscope [EmindsTorms

Machine héte Brique NXT Moteurs Capteur

Analyser la
commande

Activer moteur ( type, degré, vitesse ) >

Envoyer une commande >

ALT [Commande = Mouvement]

ALT [Commande = Mesure]

Lecture Capteur

Retour de la valeur

Envoyer la valeur

Travail/Contact : V. Rolland + M. SanguilloRrogramme embarque sur le NXT
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Telegoscope mNdsTOrms

Représentation du BACI :

ACS:ACSComponent ()

Characteristic

ACS:zCharacteristicModel (e B

+name

+descriptiondg

Fiy +WErsiong

+ LRI

+aget_interfacer)
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+find_characteristic

F
] | type | <undefined> |

e S e =

o
Property T
é +characteristic_component__name
+get_synch
ACS: +get_async
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[ e e e T +5et_svnc)
ACS:RO <type>- +set_asyicl)
Telegoscope +increment(
e +decrement()
|
+ off [} :
+ move_azimuth_to ()
+ move_altitude_to () '
+ move_to () |
+ move_to_stariPosition () | s e, - W R
+ getMeasurement() ! :WP-E . I&ng !
. - Ly ) =& ey =i |
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Telegoscope

g mNndsTorms

Telegoscope

+on ()

+off ()

+ move_azimuth_to ()

+ move_altitude_to ()

+ move_to ()

+ move_to_startPosition ()
+ gethMeasurement()

1 | Azimuth

1 |Measurement

ACS:RO <type>-

I =

' ‘type :long |
.~‘!'u:s::RI:Z}Ll:mgJ:yrm-ﬂe'L e

AN
W
S

e

T anitude

Travail/Contact : V. Rolland + M. Sanguillon
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Telegoscope ZamindsTorms

-

TelLEGOscope Controller ON OFE

MOVEMENT

220 | Degrees 55 | Degrees

Moy e Reset Position

SHOOTING

Last Result : none Shoot

Travail/Contact : V. Roll -
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Telegoscope miNndsTOrms

XML IDL C++

- Interfaces Container de NXC

m composants Telegoscope ﬁ
Programme
embarqué

ACS
—5 )
Ethernet 2
§ Bluetooth

Travail/Contact : V. Rolland + M. Sanguillon
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Telegoscope

g mNndsTorms

C++

17

Interfaces
composants

Container de
Telegoscope

l NXC

17

ACS

= )

Programme

ACS

embarqué

W et

)

Bluetooth

Travail/Contact : V. Rolland + M. Sanguillon
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Lidar Raman pour CTA (acquisition Licel)

Interface ethernet

4 canaux a configurer
Récupeération de données
Déclenchement laser

Travail/Contact : V. Rolland + M. Sanguillon
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Lidar Raman pour CTA (acquisition Licel)

— Interfaces Container du
w composants Licel

ACS
Ethernet e Ethernet
NS

Travail/Contact : V. Rolland + M. Sanguillon
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Lidar Raman pour CTA (acquisition Licel)

® 500 my

2 100 mYy

320 my

Travail/Contact : V. Rolland + M. Sanguillon
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Test Bench automatisme

Composition :

|HM

Automate
*Variateur + moteur
*Codeur absolu
*Entrées/Sorties

oL aser

«Station météo
«OPC-UA

Facilement transportable
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Lidar Raman pour CTA
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Lidar Raman pour CTA
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outdoor Calibration CTA

HESS Il (ATMEL ARM9, embedded linux)— CTA (embedded linux)

@
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