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Aspects theéoriques
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ATLAS 42 m de long

20 m de haut

7000 tonnes

= Détecteur a pixels
= SCT

» Electromagnetique
* Hadronique




Le détecteur a pixels

(a 5.05,8.85 et 12.25 cm de 'axe du faisceau)
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de dimensions 50 (Rp) x 400 (z) ym

1 pixel = diode de detection (jonction PN) + électronique complete de traitement associée
reli¢es par une soudure a bille

sur tout le détecteur
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Principe : un du détecteur pendant
la en observant des

But : le au plus pour perdre le moins de données possible

de au niveau des pixels :

Type de Monitoring | Remplissage des histogrammes Avantages

Athena Apres reconstruction Traces et clusters® accessibles

Avant ’event filter, c’est-a-dire | Plus de données et pas de biais

GNAM . . : . .
avant de trier les ¢événements introduit par la reconstruction

*ensemble de pixels touches contigus
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Activités dans le monitoring :

et des

Mise en place des dans la
cours

pour les des pixels cette semaine




Exemple de pour le du détecteur a pixels
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Monitoring

Deux : (Online Histogram Presenter) et (Data Quality
Monitoring Framework) un ensemble de au shifter :
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ta Quality Display
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—— Tracks in b-jets
Tracks in ¢-jets

----- Tracks in light jets

Arbitrary units

des grace a la propriété qu’ils ont
de “voler’ dans le détecteur et donc de se
(vertex secondaire) (vertex
primaire)

pour les événements de physique de
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comme bruit de fond de ttH(H—bb) Traces dans jets b : d, plutot > 0

Traces dans jets légers : distribution

.-axe du jet L.
4 de d, symétrique autour de O

Vertex secondaire

Vertex primgire 3 P
_‘____,...'- 3 . Taggers :
IP3D : basé sur le parametre d’impact a 3D
SV1 : basé sur le vertex secondaire

d, : parametre d’impact CMB = IP3D + SV1

Les performances de b~tagging sont définies par :

= Nombre de jets b taggés b / Nombre de jets b

®

= Nombre de jets 1égers / Nombre de jets 1égers taggés b




Digitisation : taux de pixels morts

Digitisation :
la del que ’on aurait avec des vraies données

Donne la d’un pixel et le (Time over Threshold) a partir de la
simulation de I’interaction des particules dans la mati¢re du détecteur

Pixels morts :
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détecteur a pixels, mais cette valeur était ,le de
dans le détecteur est :

Pour la couche

Pour les couches

Taux de pixels morts (%) | Rejection des jets legers* avec le tagger CMB
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“Pour une efficacite de b-tagging de 60%




Défaillances du détecteur a pixels

envisageables du et effets sur les

Effet sur le Impact sur la rejection des jets legers™
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Hypothese : boson de
ale

Pour que le systeme de il faut un

Canaux envisageables :
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Conclusion

Le monitoring des pixels va étre un grand avantage pour la
compréhension des données lors du démarrage de la prise de
données et permettra d’utiliser au mieux le détecteur pour faire
fonctionner le b-tagging puis analyser la physique, en particulier
ttbar




