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Commissioning: Missions sur site en 2020

2 missions de 2 semaines:

Fin Janvier 2020:
_ Améliorations du système ALS (Azimuth Locking System)
_ Diverses améliorations continues (intégration des distances meters, corrections des 
bugs, modification du park-out …)

Septembre 2020:
_ Intégration et mise en service de l’ELS (Elevation Locking System)
_ Tests avec nouvelle version de soft informatique.
_ Corrections bugs sur tracking.
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Commissioning: Amélioration de l’Azimuth Locking System

Nouveau design de l’instrumentation

Nouveau design des chemins de câbles Mission Janvier 2020
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Commissioning: Mise en service de l’Elevation Locking System

Intégration du Servo-Controleur dans
la chaine Automate.

Un changement du cycle de park-in est nécessaire pour garantir un meilleur fonctionnement du système 

Mission Septembre 2020
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Commissioning: Correction bug Tracking

Mission Septembre 2020

Problème identifié et résolu.
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Commissioning: Problèmes Rencontrés

Sur-couple mineur sur moteurs élévation (Mars et Juin)

Sur-couple majeur sur moteurs élévation (Aout)

Problème position Park-in avec nouveau system ELS (Octobre)

Corrections bug sur ALS (Novembre)

Plantage PLC (très aléatoire) à la mise sous tension moteurs (Octobre et Novembre)

Désynchronisation entre Machine Etat Software et PLC.

Effet nouveaux shifters



7

Commissioning: Prochaines Missions

3 Missions de 2 semaines minimum
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Travail au LAPP: Préparation container LST2

Amélioration du design des passages des câbles vs extérieurs

Rajout d’une armoire électrique pour l’ALS et les racks informatiques
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Travail au Lapp: Préparation container LST2

Réalisation de gabarits de découpe pour les containers 2, 3 et 4

Ensemble passage de câble ‘’étanche’’
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Design d’une solution pour les park‐in d’urgence

Permettre de parquer le télescope (en sécurité) même si la partie contrôle est défaillante.

= utilisation armoire indépendante avec variateur stand-alone (1 seul moteur piloté)  et commandes manuelles 

Finalisation du design électrique en cours…
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Travail sur la documentation

Mis à jour et amélioration des plans de câblages

Mis à jour des Grafcets du programme

Récupération des certificats de conformité
matériel.
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Achats Moteurs LST2

Marché négocié
LST2

139000€ - 135 000 €

PUMA
LST2

135 000€

Appel d’offres ouvert
3 LST

405 000€

Achat ensembles:
3 automates et 6 moteurs et contrôleurs…

6 Mois que les démarches sont en cours…
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Travail restant à faire prochainement

Gestion de l’appel d’offre pour le matériel Siemens, en cours…

Finalisation de la CAO électrique en tenant compte de toute les modifications sur LST1, en cours…

Envoi des armoires en sous-traitance pour câblage.

Finaliser le container (éclairage, goulotte informatiques …).

Intégration des armoires électriques dans le container + tests.

Amélioration continue du LST1. (qualité du tracking + nouvelles fonctionnalités).

Préparation des LST3 et LST4.
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Planning 1/2
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Planning 2/2


